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Prip.

centrdln{ procesorovd jednotka, obsahujic{ univerzdln{ mikroprocesor,

S lategabick?n koprocesorea a se specializovanym logickym procesorem
241ohovanou R¥M-pamét{ pro program 1 data, kapacity

poptripad® s EPROM-pam&t{ pro pevny progranm
volit pam&tové jednotky ruazneé

CPU

papeétovd jednotka se
Ff4dové Jednotlek a2 stovek KB,
2ajiB8tudifci 2zdkladni funkce automatu; 12e

kapacity prip. je Fadit vedle sebe
volitelnou kapacitou a programovatelnou <asovou

TiM jednotka &i{tadlu a asovallt s

jednotkou vnit¥fnich hodin
PU programovac{ jednotka s kldvesnici{ a displejem pro tvorbu a ladén{ programu

diagnostiky automatu pr{p. i rizeného procesu:

pfrimo na automatu, s moZ2nostf{
pfenosem z nadfazené

jinou moZnostf{ je =zadavan{ programu sériovym datovym

*{dic{ Grovn& nebo =z externiho poZf{tafe s vhodnym programovym vybavenim

(logickych) vstup a vystupu, obvvykle s galvanickym

parametrd signdlu vhodnych
115, 230 V AC, zatiZitelnost

BI/0 jednotky bindrnich
odddlienfim a napdtovym &i vykonovym prizpusobeninm

pro prenos: napr. 9, {2 24, 48, 120 V DC nebo
vystupu nap¥r. 0.25, 0.5, 1 nebo 2 A; opdt 1lze volit jednotky s vhodnym poltem

kandld a napétovou ¢&i proudovou uarovnf{, i

jednotlivé vstupy a vystupy byvaj{ opatreny optickou

fadit Jjednotky wvedle sebe:;
signalizac{ logické

arovné

AI/0 jednotky analogovych vstupl a vystupli standardizovanych drovnf,
volit § specidln{ Jednotky napr. pro

napr. 1-9 YV,

0-10 V,.+/-10V, 4-20 mA apod.: 1=ze

pRipojen{ odporového termoll adnku apod.
pro komunikaci s ff{dicimi bloky

standardizovanych

SI/0 jednotka sériového vstupu a vystupu
nadf{zenych &i podrfizenych. darovnf{, S nékterym 22e

prenosovych protokola |
SU specidln{ jednotky pro pRripojen{ konkrétnfho technického za¥fzen{ nebo pro

specidlnf 2r{dic{ funkce.
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SI/0

spolend sbérnice

lokdlni{ sbérnice

BI/O

S1/70

P11 procesorovy modul, tj. jednotka obsahujfci eharakteristické funk&ni{ bloky
Rikropo&itace (CPU, paméti, radice prerusent, éitaée/éasbvaée,
vstupy/vystupy) v&etn& radidu pripojenych sbérnic

KM komunika&¢n{ modul, t.J . procesorovy modul vytvdrejic{ prostred{ béZ2ného
osobnfho po&itae (napr. AT386), uno2fiujfcf pripojen{ klavesnice a monitoru,
ur&eny pro komunikaci fFifdicfho systému s obsluhou

BI/0 jednotky bindrnfich (logickych) wvstupi a vystupl - viz logicky automat

SI1/0 sériovy komunikac&n{ kanal

Yy gspecidln{ modul, tj. procesorovy modul ureny pro konkrétnf{ ridici aplikaci.

napr. pro rizen{ mé&nile pohonu.
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